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1. UPUTSTVO ZA PISANJE RADA
Rad je ogranicen na 4 stranice. PiSe se na A4 formatu.

Na stranicama rukopisa margine treba da budu:
gornja, donja ileva po 2 cm idesna 1 cm.

Naslov rada na srpskom jziku se piSe na sredini prve
strane, dva proreda od gornje margine, u boldu sa slovima
veli¢ine 12 pointa.

Imena autora i nazivi njihovih institucija piSu se ispod
naslova rada na engleskom jeziku, sa veli~inom slova od 10
pointa i na gore dat nacin.

Sadrzaj i abstract piSu se u prostoru koji je 2 cm
odmaknut od leve i desne margine, kurzivom (italic),
veli¢inom slova od 10 pointa i na nacin dat gornjim
primerom.

Rad se piSe u dvije kolone, razmaknute za 5 mm: Rad
kucati sa proredom 1 i veli¢inom slova od 10 pointa, kako je
otkucano i ovo uputstvo.

Novi red se uvlaci (first line indent) za 5 mm i odvojeno
od prethodnog pasusa za dvostruki prored.

Podnaslovi se piSu u boldu VELIKIM SLOVIMA sa
rednim brojem podnaslova i veli¢inom 10 pointa.

Ilustracije (tabele, slike, dijagrami) mogu da budu i Siri od
jedne kolone. Uz oznaku sl. n. treba napisati i oznaku slike.

U slucaju kada zadnja stranica rada nije popunjena,
kolone na toj stranici treba svesti na istu duzinu.
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SLANJE RADOVA

Naslov, autori, klju¢ne rije¢i i abstract se Salju e-mail-om
u MS Word formatu (Times New Roman font) na adresu:
info @juitikt.org.yu,
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